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Opis przedmiotu: Urzadzenia i systemy sterowania ruchem drogowym

Kod przedmiotu

TR.SIP619

Nazwa przedmiotu

Urzadzenia i systemy sterowania ruchem drogowym

Wersja przedmiotu

2012/2013

A. Usytuowanie przedmiotu w systemie studiow

Poziom Ksztafcenia

Studia | stopnia

Stopier

inz

Rodzaj

Stacjonarne

Kierunek studiéw

Transport

Profil studiéw

Ogodlnoakademicki

Specjalnéc

Sterowanie ruchem drogowym

Jednostka prowadea przedmiot

Wydziat Transportu

Jednostka realizaga przedmiot

Wydziat Transportu, Zaktad Sterowania Ruchem, Zesp6
Sterowania Ruchem Drogowym

Koordynator przedmiotu

dr inz. Marek Buda, ad., Wydziat Transportu Politechniki
Warszawskiej Zaklad Sterowania Ruchem

B. Ogolna charakterystyka przedmiotu

Blok przedmiotéw

Sterowanie ruchem drogowym

Grupa przedmiotow

Specjalnéciowe

Poziom przedmiotu

srednio-zaawansowany

Status przedmiotu Obowizkowy

Jezyk prowadzenia ze¢ polski

Semestr nominalny 6

Rok akademicki 2013/2014

Wymagania wsipne Sterowanie Ruchem Drogowym |, Drogi i ulice |,

Limit liczby studentéw

brak

C. Efekty ksztatcenia i spos6b prowadzenia zeg

Cel przedmiotu

Nabycie przez studenta wiedzy z zakr&sodkow i

urzadzen stosowanych w organizacji i sterowaniu ruchem
drogowym, wymaga stawianych tyngrodkom i

urzadzeniom, zasad programowania sterownikéw lokalnygh,
funkcji sterownikow nadrgnych stosowanych naagach
komunikacyjnych.

Metody oceny

Wykfad — egzamin¢wiczenia laboratoryjne — sprawozdanid i
kolokwia.

Efekty ksztatcenia

Patrz tabela 1

Forma zaj¢ dydaktycznych i ich wymiar tygodniowy

Wyktad E
Cwiczenia B
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LaboratoriaLZ
Projekty B

Tresci ksztalcenia

Tres¢ wykladu: Srodki oznakowania poziomego - przed)
srodkow stosowanych do oznakowania poziomego - dky
okreslajace zasadnicze cechy funkcjonalne znakéw
drogowych poziomyctSrodki oznakowania pionowego -
przeghd srodkéw stosowanych do oznakowania pionowe
konstrukcje znakéw drogowych, wymagania fotometng;z
konstrukcje wsporcze i osgitznstalacyjny, sposoby
umieszczania znakéw drogowych - przykiady rozah,
czynniki okrélajace zasadnicze funkcjonalne cechy znak
drogowych pionowych. Sygnafyvietine - podstawowe
wielkosci uzywane w technicéwietlnej, widoczné¢
sygnatdwdwietinych, wymagania fotometryczne dla uktad
optycznych. Komora sygnatowa - rodzaje komor
sygnalowych, budowa, przyklady roamén. Sygnalizatory -
rodzaje sygnalizatorow, rozagania konstrukcyjne, ospitz
instalacyjny, sposoby umieszczania sygnalizatoréw.
Sterownik lokalny - wymagania funkcjonalne, metody
realizacji programu sygnalizacyjnego, podstawowadik
sterownika i ich funkcje. Charakterystyka wybranyghow
sterownikow. Uklad zdalnego sterowania w sterowniku
lokalnym. Wymagania dotygeze konstrukcji mechanicznej
sterownika. Tr& ¢wiczen laboratoryjnych: Badanie
charakterystykwietlnych sygnalizatoréw drogowych -
sygnalizatory wypos@ne w standardowgddta swiatta oraz
zrodfa diodowe. Konfigurowanie i testowanie lokalhyc
sterownikow sygnalizacji ulicznej realizglych sterowanie
cykliczne i adaptacyjne. Realizacja algorytméw@iemia
acyklicznego - projektowanie algorytmu sterowania
acyklicznego, realizacja i testowanie algorytmu.

Metody sprawdzenia efektéw ksztatcenia

Patrz tabela

Egzamin

tak

Literatura

1. Allsop R.E.,Tracz M.: ,Skrzpwania z sygnalizag;j
swietlng”. WKit. 1990 2. Datka S., Suchorzewski W., Trac
M.: ,Inzynieria ruchu”. WKit 1989, 1997 3. Gaca S.,
Suchorzewski W., Tracz M.: "kgnieria ruchu drogowego",
WKik 2011 4. Husch D., Albeck J.: “Intersection Gajity
Utilization” Trafficware Corporation, 2003; 5. HUs®.,
Albeck J.: “Synchro Traffic Signal Software — Usguide”
Trafficware Corporation, 1993 - 2003; 6. Inose Hamada
T., “Road Traffic Control” University of Tokyo Pres1975
7. Lesko M., Guzik J.: ,Sterowanie ruchem drogowym —
sygnalizacjawietlna i detektory ruchu pojazdéw” Wyd.
PolitechnikiSlaskiej 2000; 8. Léko M., Guzik J.:
»Sterowanie ruchem drogowym — sterowniki i systemy
sterowania i nadzoru ruchu” Wyd. Politechriikiskiej 2000;
9. Praca zbiorowa: ,, Koordynacja sygnalizauejietinej —
wybrane zagadnienia”, Biblioteka Drogownictwa, WKit
,Warszawa 1977 10. Szczego6towe warunki techniciane d
znakow i sygnatdw drogowych oraz wdzen
bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszcz
na drogach”, Dz.U. RP, Zaiznik do nru 220, poz.2181 z
dnia 23 grudnia 2003 r. 11. Dokumentacje techniczno
ruchowe sterownikow sygnalizaéietinej 12. Instrukcje d
¢wiczen laboratoryjnych

Witryna www przedmiotu

brak

225
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Liczba punktow ECTS 5

Liczba godzin pracy studenta aganych z ogignieciem
efektéw ksztalcenia(opis):

egzamin 2 godz.

137 godz., w tym: praca na wyktadach 30 godz.,prec
zagciach laboratoryjnych 30 godz., zapoznangezsi
literatura do wyktadu 10 godz., zapoznanie ziliteratug do
zag¢ laboratoryjnych 8 godz., przygotowanie db
egzaminu 9 godz., konsultacje 4 godz. (w tym kdasjé w
zakresie zaj laboratoryjnych 3 godz.), opracowanie
sprawozda 40 godz., obrona sprawozdezaliczanie
¢wiczen laboratoryjnych poza godzinami gai godz.,

Liczba punktow ECTS na zgjiach wymagajcych
bezpdredniego udziatu nauczycieli akademickich:

godz.)

2,5 pkt. ECTS (70 godz., w tym: praca na wykfada@h
godz., praca na zgjiach laboratoryjnych 30 godz.,
konsultacje 4 godz., obrona sprawazdaaliczanie¢wiczea
laboratoryjnych poza godzinami &4 godz., egzamin 2

Liczba punktéw ECTS, ktarstudent uzyskuje w ramacg
zag¢ o charakterze praktycznym

3,0 pkt. ECTS (85 godz., w tym: praca naemjch
laboratoryjnych 30 godz., zapoznanig siiteratug do zagc
Haboratoryjnych 8 godz., konsultacje w zakresieiaj
laboratoryjnych 3 godz., opracowanie sprawaz4i@ godz.,
obrona sprawozdai zaliczanietwiczen laboratoryjnych
poza godzinami ze¢ 4 godz.)

E. Informacje dodatkowe

Uwagi

Data ostatniej aktualizacii

2013-06-20 13:37:35

Tabela 1:

Profil Ogo6linoakademicki

. Efekty Efekty
Efekty przedmiotowe kierunkowe | obszarowe
Wiedza
posiada wiedgteoretyczn dotyczca wymaga mechanicznych,
Efekt: elektrycznych i fotometrycznych stawiany@odkom oznakowania T1A W04
poziomego, pionowegdo i sygnalizatorom drogowym -
Kod efekiu: | Wo1 TrlA_WO09 T1A_WO05
. ._.|wykfad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm M
Weryfikacja:
wiw efektu
posiada wiedgzteoretycza dotyczaca podstawowych wielkéi
Efekt: stosowanych w technicgavietlnej, wymagé dotyczacych
widoczndci sygnalizatoréw oraz charakterystyk rozsyiattosci T1A_W04
Kod efektu: | W02 TrlA W09 || TIA WO5
wyklad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm T1A WOS
. .| wiw efektu,éwiczenia laboratoryjne — ocena prawididain -
Weryfikacja: o : o . N
wykonania¢wiczenia, sprawozdaniacaviczenia i odpowiedzi na
pytania w kolokwium zaliczeniowym
Efekt: zna materialy stosowane do oznakowania paign pionowego Trl1A W09 T1A W04
Kod efektu: | W03 TrlA W12 T1A_WO05
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Weryfikacja: wyklad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm T1A_WO08
wiw efektu T1A_WO7
zna rozwazania konstrukcyjnérodkéw oznakowania pionowego i
Efekt: sygnalizatoréw oraz stosowane do ich umieszczdementy T1A_ W04
wsporcze TrlIA W09 || T1A_WO05
Kod efektu: | W04 TrlA W12 || T1A W08
.. |wyklad - egz. — a®¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm T1A WO7
Weryfikacja: Wiw efektu _
zna wymagania funkcjonalne stawiane sterownikoraliokm,
Efekt: podstawowe uklady wygbujace w sterowniku oraz metody realizacj
programoéw sygnalizacii T1A_ W04
Kod efektu: | W05 TrlA W09 || TIA WO5
wyklad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm
o . . e T1A_WO08
Weryfikacja: wiw efekyu,cvylczer_na Iaboratoryjn_e —ocena p_ramdkm_vo _
' wykonania¢wiczenia, sprawozdaniac¢aviczenia i odpowiedzi na
pytania w kolokwium zaliczeniowym
zna podstawowe typy sterownikow lokalnych stosowany kraju i
Efekt: niektorych krajach Europy oraz wymagania stawiameskukcjom
) i T1A_WO04
mechanicznym sterownikow L=
Kod efekiu: | W06 TrlA_WO09 T1A_WO05
Werviikacia: wyklad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm T1A_WO08
y 12 Wiw efektu
Umiejetnosci
Efekt: potrafi pozyskiwé informacje zezrodet dotyczacych wybranych
' zagadnié
Kod efektu: | UO1 Trl1A _UO1 T1A UO1
Wervfikacia: ¢wiczenia laboratoryjne — pozytywna ocena za sprdaoe z
y 121 ¢wiczenia i z kolokwium zaliczeniowego
Efekt: potrafi w projekcie organizaciji ruchu opisendzajesrodkow jakie
’ nalezy zastosowaw oznakowaniu poziomym i pionowym TrlA _U22 T1A U15
Kod efektu: | U02 TrlA_U24 T1A_U16
Wervfikacia: wykifad - egz. — ag¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doigym Tr1A_U25 T1A _UO1
y 18 wiw efektu
Efekt: potrafi w projekcie sygnalizacji opisaodzaje sygnalizatordw,
’ elementéw wsporczych i wymagania stawianedzeniu sterowania || TrlA_U22 T1A U15
Kod efektu: | U03 TrlA_U24 T1A_U16
. .| wyklad - egz. — a®¢ pisemna, ew. cz. ustna z pytaniem doiggm TrlA _U25 T1A UO1
Weryfikacja: Wiw efektu
potrafi zaprogramowaniektore sterowniki cyfrowe i Trl1A_U10 T1A _UO7
Efekt: mikroprocesorowe realizge sterowanie cykliczne oraz sprawdzi
TriA_U22 T1A_U09

poprawnd¢ ich funkcjonowania
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Kod efektu: | U04 T1A U15
TrlA U24 |
Weryfikacja: | ¢wiczenia laboratoryjne — pozytywna ocena za wyk@éanmiczenia |— T1A U16
potrafi zaprogramowaniektore sterowniki mikroprocesorowe T1A_U07
Efekt: realizupce wybrane rodzaje sterowania adaptacyjnego orazvegt Trl1A_U10 —
poprawné¢ ich funkcjonowania . T1A_U09
TrlA U22 | ———
Kod efektu: | U05 . T1A_U15
TrlA U24 | ————
Weryfikacja: | éwiczenia laboratoryjne — pozytywna ocena za wyk@éamiczenia | T1A_U16
potrafi zaimplementowaprosty algorytm sterowania adaptacyjnego | TriA_U10 T1A_UO7
Efekt: w programie symulacyjnym VISSIM — Vis-Vap i przetmsac
funkcjonowanie algorytmu TriA_Ul11 T1A_U09
Kod efektu: | UO6 TrlA_U22 TlA_U15
Weryfikacja: | éwiczenia laboratoryjne — pozytywna ocena za wyk@naniczenia || Tr1A_U24 T1A_U16
Kompetencje Spoteczne
Efekt: rozumie potrzeppodnoszenia swoich kwalifikacji przez cajeie
Kod efektu: | KO1 TrlA KOL || T1A KOl
Weryfikacja: ¢wiczenia !ab_oratoryjne — pozytywna ocena z przygwettia do
¢wiczenia i z jego wykonania
maswiadoma¢ waznosci profesjonalizmu oraz odpowiedziaktbza
Efekt: wykonywan, prag; — w szczegolnii w zakresie programowania
' urzadzen sterowania ruchem drogowym i jego wptywu na
bezpieczéstwo ruchu T1A K02
_ TrlA K02 |———
Kod efektu: | KO2 T1A K05
¢wiczenia laboratoryjne — prawidiowe wykonatigiczenia i
Weryfikacja: | sprawdzenie poprawia realizacji programu sygnalizaciji iflub

algorytmu sterowania

Profil Praktyczny
Wiedza

Umiejetnosci

Kompetencje Spoteczne
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